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MOTIVACIA A FORMULACIA PROBLEMU OKRAJOVE PODMIENKY A ROZLOZENIE HMOTNOST!

Ux UX — posuv v osi x
ODPRUZENA HMOTNOST 1640 kg — T~ VX — rychlost v osi x
R ROTY — rotéacia okolo osi y

- Naprava ako dblezity prvok spajajuci ram
automobilu s rotujucimi kolesami

Lo

- Torzna naprava predstavuje efektivne
rieSenie kombinujluce vykonnostné a
ekonomické naroky

- Vibracie od nerovnosti, unavové poskodenie
alebo naraz do cudzieho objektu oslabuju
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Integritu napravy > ohrozenie bezpecnosti 30 K
posadky g M I
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TORZNY C-PROFIL Ostatné asti uvas o
, ; - s v , i . : 2 - Ostatné ¢asti uvazované ako
Problémom bolo vykonat numericku napat'ovo—deformaénu analyzu zadnej (analyzovany material) , o -
. : . , . . - Vysokopevna ocel valcovana za tepla linearne elasticke
torznej napravy pri kontakte s cestnou prekazkou, so zameranim na posudenie . S550MC - Nepodstatné pre ugely prace
vplyvu rychlosti vozidla, tvaru prekazky a miesta narazu na mozné poskodenie
konstrukcie.

Simulované pociatoCné rychlosti

VX 20 km/h 50 km/h 90 km/h

KALIBRACIA MODELOV PLASTICITY A PORUSENIA VPLYV RYCHLOSTI PRI NARAZE

- Multilinearny model plasticity (presnejsi popis spevnenia materialu)

- Vplyv rychlosti zataZzovania zahrnuty v modeli porusenia

- Vyuzity tabulovany model Johnson-Cook (*"MAT 224 [ S-DYNA) kombinujuci multilinearny model
plasticity a nakalibrované koeficienty porusenia

- ZvysSenie rychlosti automobilu vedie ku
koncentrovanejsiemu poruseniu a zmenseniu 20 km/h Parameter

porusenia [-]

Porovnanie zavislosti reakcnej sily na posunuti Model porusenia Johnson-Cook

pre tahovu skisku hladkej vzorky . oblasti plastickych deformacii
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VPLYV GEOMETRIE PREKAZKY A POZICIE NARAZU POROVNANIE S EXPERIMENTOM

- Tvar prekazky a miesto kontaktu maju zasadnejs$i vplyv na vznik porusenia nez pociato¢na rychlost

- Prekazky s ostrou hranou iniciuju trhliny aj pri nizkych rychlostiach, zatial' Co sféricka prekazka
nesposobila porusenie ani pri 90 km/h

- Znizenim vertikalnej pozicie sa znizila velkost kontaktnej sily o ~38 %

- Riadeny experiment realizovany v spolupraci s
Katedrou ¢asti a mechanismu stroju, Fakulta
strojni, Technicka univerzita v Liberci

- Rozdiely v ¢asovych zavislostiach spésobené
TROJUHOLNIKOVA  OBDLZNIKOVA SFERICKA idealizovanymi okrajovymi podmienkami >
vypoctovy model nezahrnuje pridanu flexibilitu
experimentalneho ramu
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porusenia [-] - Minimalne rozdiely v deformovanych tvaroch

(maximalny posuv v oboch pripadoch ~17.4 mm)
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Numerical modeling

——— Physical experiment
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