Navrh rizeni dronu pres optické vlakno

Marek Drinovsky

Cile a motivace prace

Cile:

* Provéstresersi
stavajicich reseni
komunikace po
optickém vlaknu pro
mobilni robotiku

e Navrhnout
komunikacni strukturu

* Navrhnoutjednotky
pro zpracovani signalu
na strané ovladace i
zarizeni (dronu) pro

Motivace:

e Transfer dominantné
vojenské technologie do
civilnich aplikaci

* Prizkum prostredi
nedostupnych pomoci
bezdratove fFizenych
dron

 Spolehlivostv
elektromagneticky
ruseném prostredi

komunikaci pfes optick€  ygazka typického bojového dronu

vlakno fizeného po optickém vlaknu

e QOtestovatresSenina
realném zarizeni
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Navrzeny systém
 Dvouvrstva ridici architektura * Modularni napfric¢ platformou
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Testovaci platforma

Hlavni charakteristiky dronu
PO repasovani:

e Moderni ridici elektronika
(STM32H7)

* Open source firmware
(Ardupilot)

* Prostor pro instalaci
vlastniho modulu

* V\ysoka nosnost (az 6 kg)
e Zalozni ovladaci systémy

* Moznost provozu bez GPS

Zatezova zkouska platformy v

konvenénim provedeni

Pracovni prostredi
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Provedeni modulu

Optimalizace pro vyrobu FDM tiskem:

e Sestava z 9 dilu spojenych pomoci teplem
vlisovanych zavitovych vlozek

Osazeni navinu vlakna:

e Zasobnik drzen mechanickou spojkou

* Nutnost chrlice a dobre zpracovaného
navinu

Napajeni systému:

 Vlastni minimalizovany PDB

 Dduslednafiltrace a ochrany \

* Dve paralelni vetve (RPi a mediakonvertor)

Sestava modulu obsahujici navin
vlakna, palubni poditag, napajeci
desku a mediakonvertor

Testovani a provoz

Technologicky naro¢éna priprava navinu vlakna s
ohledem na:

e Komunikacniintegritu po konektorovani

* Rovnomeérnost a napjatost navinu

Po prvotnim neuspeéchu byly po ¢astech uspésne
odzkouseny vsechny predpokladané funkcionality
obzvlaste:

* Plynulost odvijenivlakna za letu (do 100 m)
 Redundantni zpusoby fizeni
e Manualni ovladani

* Nizka latence celého systému (<200 ms)

Testovaci let




