Navrh hnaciho ustroji elektricky pohanéného longboardu
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Akumulator Regulator Hnaci ustroji
(10s2p, 288 Wh) (36 V spojen s prijmacem) (2 BLDC motory)

Unased drzaku

Velka remenice

Kryt drzaku

Caliber Il truck

Komplikace s vybérem el. motoru =
nutné méreni pro vybér optimalniho.
Pro méreni vybrani 3 zastupci, lisi se
svymi rozmeéry a parametrem, ktery
udava pocet otacek na 1V.
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Finalni prototyp

Celkova hmotnost..m . = 8,0 kg
Max. rychlost...Vp,q = 42,5 km/h

Max. celkovy moment na kolech ... M,,,,,, = 10,5 Nm

Max. celkovy vykon... Py 0 = 2200 W

Prfevodovy pomér...i = 2,4

Napeéti akumulatoru ...uq 52, = 36 V

Kapacita akumuldtoru...cigs2p = 8 Ah (288 Wh)

Max. dojezd na jedno nabiti...Sp, 4, = 30 km

Max. vypoctovy Uhel stoupani...y,q = 11,2° (19,8 %)
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