
Návrh hnacího ústrojí elektricky poháněného longboardu

Libor Pliešovský

Ústav automobilního a dopravního inženýrství

Návrh hnacího ústrojí

Příprava měření

Výroba

Cíle práce:
• Sestavit elektricky poháněný longboard
• Vlastní návrh hnacího ústrojí (baterie, motor, převody)
• Získání vstupů pro sestavení parametrického dynamického modelu

a ladění pohonu

Hlavní části elektrického longboardu:

Akumulátor
(10s2p, 288 Wh)

Regulátor 
(36 V spojen s příjmačem)

Hnací ústrojí 
(2 BLDC motory)

Kryt řemenu

Malá řemenice

El. motor

Oz. řemen

Doraz motoru

Držák motoru

Tlačná pružina

Unašeč držáku

Velká řemenice

Kryt držáku

Caliber II truck

Datalogger pro měření teplot motorů
• Základ tvoří vývojová deska ESP32
• Ukládání dat na microSD kartu ve formátu 

.csv
• Sledování dat v reálném časem přes mobilní 

aplikaci Blynk

Měření elektromotorů
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Momentová charakteristika

5070 270KV SMA2 6355 160KV SMA2 5055 200KV SMA2

R² = 0.9978

R² = 0.9969

R² = 0.9991
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Průběh teploty rotoru

Infra senzor
(teplota rotoru)

Digitální senzor
(teplota statoru)

Stand pro brždění el. motorů, firma Jetsurf

Deska Kryty Akumulátor

Obráběné díly

Celková hmotnost…𝑚𝑐𝑒𝑙𝑘 = 8,0 𝑘𝑔

Max. rychlost…𝑣𝑚𝑎𝑥 = 42,5 𝑘𝑚/ℎ

Max. celkový moment na kolech … 𝑀𝑚𝑎𝑥 = 10,5 𝑁𝑚

Převodový poměr…i = 2,4

Napětí akumulátoru …𝑢10𝑠2𝑝 = 36 𝑉

Kapacita akumulátoru…𝑐10𝑠2𝑝 = 8 𝐴ℎ 288𝑊ℎ

Max. dojezd na jedno nabití…𝑠𝑚𝑎𝑥 ≅ 30 𝑘𝑚

Max. výpočtový úhel stoupání…γ𝑚𝑎𝑥 = 11,2° (19,8 %)

Max. celkový výkon…𝑃𝑚𝑎𝑥 = 2200𝑊

Finální prototyp

Komplikace s výběrem el. motoru →
nutné měření pro výběr optimálního. 
Pro měření vybráni 3 zástupci, liší se 
svými rozměry a parametrem, který 

udává počet otáček na 1V.


