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VYSOKE UCENI FAKULTA

TECHNICKE STROJNIHO
V BRNE INZENYRSTVI

CILE PRACE

¥ Provest CFD analyzu monopostu Dragon E3
¥  Vypocetni sit
¥ Vhodné nastaveni resSicCe

© Porovnani s jizdou monopostu po rovince

¥ Vyhodnoceni vysledku a navrh uprav

o

JIZDNi STAVY

¥ Vychozi stav disciplina Skidpad
& Polomér 9 m
® Bocéni pretizeni 1.5 g (14.7 m/s?)
© Citlivostni analyza
¥ Polomeér zatacCeni (] «Cones
® Uhel klopeni

Schéma traté Skidpad

GEOMETRIE

v Zjednodusena geometrie monopostu
& Otevreni pro ridiCe
¥ Geometrie tehlic

© Natoceni kol

© Naklopeni ramu

SIT

© Zjednodusena geometrie monopostu Dragon E3

¥ Domena ve tvaru kvadru Pitlak [N]
© Kvalita site 293

o Deformace geometrie = 289 —
® Pozadované v* s 28 SR

. Y y, 5 @ 285 046% 0.19.% 0,06 % -0.18 %
® VIiv rozliseni sité 283
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NASTAVENI RESICE

© Okrajoveé podminky
¥ Domeéna ve tvaru kvadru
¥ Rotace za pomoci MRF
¥ Rotace kol

& Turbulentni model k-w SST
O Diskretizace 2. radu

Outlet Inlet

Freestream

-
/

Inlet

VYSLEDKY

® Navrh uprav
® Snizeni uhlt nabéhu
¥ Volba vhodnejsiho profilu
¥ Zvyseni podlah / Zmena tuhosti pruzin

© Vyuziti do budoucna
® Upravy stavajiciho monopostu

¥ Vyvoj Dragon E4 Rychlost [m/s] Jizda po rovince
22.60

16.95

VnéjSi strana pri jizdé po skidpadu E

5.65
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