Urcovani zbytkovych napéti z pole pretvoreni v okoli odvrtané diry
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Problémova situace Vypocet zbytkovych napéti
A .

Metoda digitalni korelace obrazu (DIC) / tenzometrické métfeni

: . . . .. Kalibracni konstanty - @, b, € d, &
* bezkontaktni metoda / nutnost aplikace ruzice (vliv excentricity)

, ., et s oo * Pro pruchozi diru — analyticky
* neomezena volba geometrie diry / omezeni velikosti ruzice

: vt s 1 v v * Pronepruchozi diru — numericky nebo experimentalné
* cele pole pretvoreni / ti1 hodnoty radialnich pretvoreni

Celé pole pretvoreni & =a T (o4 +0,)+b T (05 — 0y ) cos 20 + 21y, sin 20|
o] W @] . hod r . B 1 + _ 1
Znalost pribéhi kalibra¢nich konstant na tomto poli ey = —&° ZEﬂ) (0 +0,) + 4| (0~ 0,) cos 20 + 2,y sin26)
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Analyza kalibrac¢nich konstant Funkc¢ni zavislosti kalibrac¢nich konstant
] 4

Pole kalibra¢ni konstanty a a e . .
* Aproximace polynomem 5 stupné:
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« Vystup: tabulky koeficientu [, ..., [y, kterymi 1ze popsat kalibracni
Obr. 1: Pole kalibracni konstanty a. Obr. 2: Pole kalibracni konstanty e.

konstanty v okoli odvrtané¢ diry - celkem 200 koeficientt.
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Experimentalni data Citlivostni analyza
A N S
Pusobici napéti: o, = 40 MPa *  Modul pruznosti v tahu: +5,0 % +5,0 % ve zbytkovych napétich
Vyhodnocen¢ piisobici napéti: o, = 38 MPa (rel. ch. 6,0 %) « Poissonuv pomeér: +5,0 % +0,3 % ve zbytkovych napétich
Vyhodnocen¢ pusobici napéti po korekcei: g, = 39 MPa (rel. ch. 3,5 %) * Pramer diry: +5,0 % +8,0 % ve zbytkovych napétich
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Obr: 3: Pole pretvoreni &, pred korekci. Obr: 4: Pole pretvoreni & po korekci. napéti v zavislosti na posunuti stiedu vrtané diry. Az, Ay, Azy [mm]
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