Navrh a vyroba zarizeni pro kontrolu spravného zalozeni a zapojeni statorového
vinuti synchronnich reluktan¢nich motoru

Filip Zbofil

Ustav mechaniky téles, mechatroniky a biomechaniky

Motivace prace

* Prace zadana firmou JULI Motorenwerk s.r.0. — predni evropsky vyrobce
motoru pro manipulacni techniku

e Zakaznikem firmy je pozadovano, aby statorové vinuti bylo vzdy stejné
navinuto vuci vnéjSimu prvku statoru

* Prace byla zamérena na navrh a vyrobu zarizeni, které zméri rozlozeni
magnetické indukce uvnitr statoru a nasledné vyhodnoti spravnost zapojeni

vuci vnéjSimu tvar

Motorenwerk, s.r.o.

VYSOKE UCENI FAKULTA
TECHNICKE STROJNIHO
V BRNE INZENYRSTVI
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Vyhodnoceni dat

 Kvyhodnoceni namérenych dat slouzi vyvojova deska Teensy 4.1

« Z prubéhu nameérené magnetické indukce se pomoci Fourierovy
transformace ziska fazovy posuv zakladni frekvence, ktery se nasledné

porovna s referen¢ni hodnotou

« BEhem meéreni se obsluze zarizeni zobrazuji na displeji jasné instrukce k

mereni
Merici zarizeni IEC160

ani- Statorow svazek e SPRAVMNE navinut a zanaier

Merici zarizeni IEC160

* Nameérené hodnoty magnetické indukce byly porovnany s hodnotami
vypoctenymiv programu FLUX 2D (vypocet dodan firmou JULI Motorenwerk)
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* Testovani zarizeni probihalo na dvanacti zkuSebnich statorech, vSechny
statory byly vyhodnoceny zarizenim jako spravné navinuty

* Odchylky fazového posuvu vuci referenénim se pohybovaly do 5 stupnu
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