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Výstupy

NEURONOVÉ SÍTĚ

45minutová jízda vozidla

47 různých proměnných

Vzorkovací frekvence 100 Hz

272 389 hodnot

Ořezání dat

Směrová úchylka, podélné síly na 

kolech

ZPRACOVÁNÍ NAMĚŘENÝCH DAT

Znečištěnost, poškozenost, 

chybějící hodnoty

Filtrování dat

Rozdělení dat

Trénovací (70 %)

Validační (15 %)

Testovací (15 %)

Filtrování s dolní propustí (Fpass = 10 Hz)
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ROZDĚLENÍ DAT NA SEKVENCE
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Vyžaduje rekurentní neuronová síť

n datových kroků v sekvenci

Délka sekvence dle sledovaného jevu

Generalizace sítě

OVĚŘENÍ ZÁVISLOSTI PŘESNOSTI PREDIKCE SÍTĚ 

NA ZVOLENÝCH VSTUPNÍCH VELIČINÁCH

Hodnocení – RMSE

Možné zlepšení i zhoršení 

predikce

Postupné odečtení vstupů

Celkem 9 nastavení

Pro každé nastavení 5 trénování

Nižší hodnocení = lepší

Nejlepší výsledek – vX, vY, vZ

VÝSLEDNÁ NEURONOVÁ SÍŤ – SMĚROVÁ ÚCHYLKA

Jednoduchá architektura

250 neuronů

Sekvence – 1000 jednotek

3 vstupní veličiny

vX, vY, vZ

1 výstupní veličina

směrová úchylka

ARCHITEKTURA NEURONOVÉ SÍTĚ

ZÁVĚR

Testování sítě na testovacím datasetu – směrová úchylka

Směrová úchylka

Průměrná hodnota 0,43°

RMSE 0,08

MAE 0,0099  2 %

Méně vstupních veličin

Využitelnost sítí v praxi

Nahrazení drahých měření
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