Vyuziti fluidikovych systému v robotickych aplikacich

Jakub Ei VYSOKE UCENI FAKULTA
ARl ' TECHNICKE STROJNIHO

Ustav automatizace a informatiky VBRNE INZENYRSTVI

Problematika Pick And Place J0 CFD simulace

* Sit strukturovana ctyrsténna.
* 908.602 uzlu.

* Time-step 500 ps.

* 5000 diskrétnich kroku.

* Pfisun nahodné orientovanych dilu.
* Pozadavek na polohovani.
* Implementace strojoveho vidéni.

e Odbér a nasledné zalozeni.
* \lypocetni narocnost 40 h.

4" Digitalni dvojce

* Epson RC+

o XV3

* SPEL+

* Vision Guide

| Roboticka stanice

.

Validace funkénosti

* Epson C8 + RC700A. * Testovano mnoho typu dilu.

* Pneumatické prvky SMC. * Experimenty v realném prostred..

e Osvetleni SmartView.

e Kamera Basler.
* Epson CV2.
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