Ctyikola sekacka na dalkové ovladani

: , VYSOKE UBENI FAKULTA
Martin Andrysik TECHNICKE STROJNIHO

Ustav automobilniho a dopravniho inzenyrstvi VBRNE INZENYRSTVI

KONSTRUKCNI RESENI IEI

CILE A MOTIVACE

Provozni hmotnost 45 kg s akumulatory
Li-lon battery-pack 40 V, kapacita 8 Ah (moznost rozSifeni na 16 Ah)

Zaci zabér 460 mm

Motivace

Dalkove ovladaneé sekacky jsou

idealni do terénu a porostu, kde
robotické nestaci A AL Rotacéni nuz spojeny s 550 W BLDC elektromotorem

Velmi omezeny vyber na trhu ,‘/, " == '\‘ Elektricky nastavitelna vyska 40 — 140 mm seceni
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Vysoké ceny - 50 000 K¢ a vice - _,7-...1 -1/‘|| ) i\ | Zdvihaci mechanismus pro ochranu noze pfi narazu

Chybéjici modely vhodné pro L/ | Programovatelné dalkové ovladani 2,4 GHz

zahradni pouziti - bezemisnia & FlySky FS-i6X s pfijimacem, signal je dale &ten mikrokontrolérem ESP32
tichy provoz, setrnost k travniku
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3D tisk

i Cile prace PETG a ASA
Tvorba konstrukce samohybne 60 ) 1o _ Kryt fetézovych kol

sekaCky overena pevnostni Uchyt akumulatoru

analyzou -
. d e , XZ Dorazy, podlozky \ U,
Dalkové ovladani INHH Vykyvné klouby N \ T
Akumulatorovy pohon D T )
Zachovani nizké hmotnosti a B R

kompaktnich rozméru |
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KONSTRUKCNI RESENI PEVNOSTNIi ANALYZA
Predni naprava Analyticka kontrola Havarijni situace — pretizeni 120 kg
= Cepy — otlageni =AM =i
TyCe fizeni — vzpér R,=235 MPa

Hridele — kombinované namahani
Ocelovy ram — svarenec S235JR
s karoserii z polypropylenu PP-H
Testovany MKP 3 zatézne stavy

Bézny provozni stav — dynamicka
zatez od tihy komponent pri pohybu
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i R,=235 MPa
stroje B Havarijni situace — naraz do
' obrubniku pri maximalni rychlosti

ESP32 relé

Rizeni — 49 Nm servomotor L i o ey
Pohon — 2 x 250 W trakcni DC elektromotor
spojeny valeckovym retezem 081-1 s hridelemi
Brzdéni — trak&nimi elektromotory pomoci B =2
vlastnino obvodu rizeneho mikrokontrolerem
ESF32 0y
Vykyvna predni naprava (az 20°) — staly kontakt
vsech kol s terenem a trakce hnanych kol

R,=235 MPa

PROTOTYP ZAVER

3D tisk il Vyroba Vytvoreni konstrukce sekacky
- - | : gy S N e e SR RS L G O e i Sekacka pro plochy do cca 1000 m?2
LehCi az stredni terén do 40% stoupani
Tichy, bezemisni provoz
Pevnostni simulace a vypocCty
Pro bezna zatizeni bezpecCnost = 3
Vyroba prototypu
Naklady 23 000 KcC (bez vlastni prace)

Moznost pravidelného i nepravidelného
seceni vzrostlych travin
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