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Navrh a implementace efektivhiho frameworku pro simulaci energetickych

vymén v prumyslovém skleniku

V komerénim péstovani v primyslovych sklenicich je zasadni fizeni mikroklimatu pro maximalizaci
vynosu, kvality plodin a minimalizaci nakladd. Tato bakalarska prace je zaméfena na navrh a implementaci
vypocetné efektivniho simulaéniho modelu vychazejicich z existujicich pfistupt (napf. GDGCM, Vanthoor).
Cilem je vytvofit nastroj umoznuijici rychlou a flexibilni simulaci sklenikového mikroklimatu. Prace
predpoklada akceleraci vypoctl pomoci modernich knihoven a aktivni pfistup. Programovaci jazyk Python.

- Provedte reSersi stavajicich simulanich modelu
pro popis energetické naro€nosti sklenikl a
knihoven pro akceleraci vypocetné naro¢nych
simulaci

- Navrhnéte a implementujte vypocCetné efektivni
simulacni nastroj pro modelovani energetickych
vymén a mikroklimatu v primyslovém skleniku,
vychazejici z existujicich modelu.

- Validujte a provedte analyzu feSeni
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Martin Juricek

Martin.Juricek1@vutbr.cz
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Multiparametricka diagnostika elektrickych stroju

Prosperujici pramyslova firma feSi otazku kvality, a to se zaméfenim na rtizné oblasti. Jednou z nich je
vyuziti modernich pfistupl, jako je aplikace technické diagnostiky. V pramyslové praxi se zacina
prosazovat multiparametricka diagnostika. V této souvislosti se k posouzeni stavu technickych zafizeni
pouziva soucasné riznych metod, pfedevsim vibrodiagnostika, elektrodiagnostika a termodiagnostika. Na
zakladé vysledku uvedenych metod se popisuje stav i elektrickych stroju, které se vyuzwajl v praxi jako
rizné pohonné jednotky.

Cile prace:

1. Vybrat vhodny diagnosticky objekt-elektricky motor,
tento rozebrat z hlediska vlastnosti.

2. Popsat technickou diagnostiku.

3. Zaméfit se na vibrodiagnostiku, elektrodiagnostiku a
termodiagnostiku.

4. Realizovat praktické méfeni v ramci jednotlivych
diagnostik a ziskané vysledky vyhodnotit a porovnat. doc.Ing. Milo§ Hammer, CSc.
hammer@fme.vutbr.cz
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Diagnostika technickych systému se zamérenim na vibrodiagnostiku

Diagnostika technickych systému je dulezita pro posouzeni stavu téchto systému, a to za ucelem zaijisténi
jejich bezporuchového provozu. Existuje znacné mnozstvi diagnostickych metod, které jsou pro tento ucel
vhodné a v primyslové praxi v souCasné dobé pouzivané. K témto metodam patfi predevSim
vibrodiagnostika. Bakalarska prace je zamérena pravé na tuto metodu.

Cile prace:
1. Struéné pojednat o technické diagnostice.

2. Z diagnostickych metod se soustfedit na vibrodiagnostiku.
Tuto metodu popsat se zaméfenim na sestaveni
diagnostického systému, popis diagnostickych veli€in, metod
méreni, diagnostickych prostfedkl a prfedevS§im hodnoceni
ziskanych vysledkda.

3. Na zvoleném technickém systému a za pouZiti vybraného

diagnostickeho prostfedku realizovat vybrana prakticka

mérfeni, ziskana data vyhodnaotit.

4. Vysledky bakalarské prace rozebrat. doc.Ing. Milo§ Hammer, CSc.
hammer@fme.vutbr.cz
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Moderni pristupy k udrzbé

Udrzba pati mezi klicové aspekty pro zajisténi efektivni a kvalitni vyroby. Existuje cela fada metod a
pFistupl, od udrzby po poruse az po prediktivni a proaktivni udrzbu s pouzitim umélé inteligence. Cilem
bakalarské prace je vypracovani reSerSe zameérené na udrzbu, konkrétné na TPM (Total Productive
Maintenance). Poté zmapovani sou€asné strategie udrzby v konkrétnim podniku a navrhnuti vylepSeni

v souvislosti se zavedenim strategie TPM.

Cile prace:

* \Vypracovat reSerSi zaméerenou na udrzbu a jeji metody.

* Detailné popsat metodu TPM.

* Zmapovat soucCasnou strategii udrzby v konkrétnim podniku.
* Navrhnout mozna vylepSeni strategii udrzby v souladu s

metodou TPM.

* \Vypracovat zavery vzhledem k technické praxi.

Total Productive
Maintenance
Risk Management

Proactive
Maintenance

Training and
education

Continuous
3 = improvement
< \*‘[/ quality

<UL

Ing. et Ing. Alena Hajkova
Alena.Hajkova@vutbr.cz
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Voroného diagramy a jejich aplikace

Voroného diagramy (VD) patfi spoleCné s Delaunayho triangulaci (DT) mezi zakladni geometrické

struktury pocCitacove geometrie. | kdyz obé struktury jsou navzajem dualni, maji své vlastni aplikacni
vyuziti.

Cile bakalarske prace:

Popsat algoritmy konstrukce Voroného diagramu.
Porovnat jejich Casovou slozitost.

Uvést priklady vyuziti v technickych aplikacich.

prof. RNDr. Ing. Milo§ Seda, PhD.
seda@fme.vutbr.cz
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Navrh RCL filtru

RCL filtr se pouziva k filtraci riznych frekvenci signald. Pro konkrétni RCL obvod bude odvozena a feSena
diferencialni rovnice. DalSim dulezitym popisem jsou zejména frekvencni charakteristiky RCL filtrd.

Cile prace:
* Struéna reSerSe o typech a moznostech pouziti , )
RCL filtrd I, l R

_fV;Y'\ —

* QOdvozeni a feSeni diferencialni rovnice
popisujici vybrany RCL obvod A ™ Un

* Frekvencni analyza stability Bodeho diagramem Ul el =0
a Nyquistovym kritériem ¥ ¥

* Vizualizace a ovéfeni vysledkul v prostredi
Matlab

* Vybér soucastek RCL filtru pro zvolené
frekvencéni pasmo
Mgr. Monika Dosoudilova, Ph.D.

dosoudilova@fme.vutbr.cz
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Chytra senzoricka bunka se dvéma chytrymi materialy

Tato prace se bude zabyvat navrhem a popisem chytré bunky s integrovanym piezoelekrickym
materidlem a chytrou slitinou Nitinol s vyuzitim mechanickych metamaterialt. Navrzena bunka
bude mit senzorické i nosné vlastnosti vhodné pro snimani mechanické zatéze.

40

e

i
: :
5’ 0 gas.
s 2
Cile prace
* ResSer$e pouzitych chytrych materiali a e tm) T
mechanickych metamaterialu TE s w e e s o e i

* Navrh a vyroba senzorické buriky s
integrovanymi chytrymi materialy

* Charakteristika a popis snimacich vlastnosti Vojtéch Slaby
buriky Vojtech.Slaby@vutbr.cz
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Navrh senzorické jednotky pro monitorovani podminek v terariu

Cilem této bakalarské prace je navrhnout a realizovat kompaktni senzorickou jednotku uréenou k
monitorovani zakladnich environmentalnich podminek v terariu. Jednotka bude méfit teplotu, vihkost, UV
index a intenzitu osvétleni. Diraz bude kladen na vybér vhodnych senzorli s ohledem na jejich dostupnost,
presnost a spolehlivost. Vystupem bude funk&ni navrh zafizeni, které bude schopné odesilat namérena
data bud dratové po sériové lince, nebo bezdratové do cloudového uloziste.

Cile prace:

Provést reSerSi dostupnych senzord pro méfeni teikie/
teploty, vlhkosti, UV zareni a intenzity osvétleni. '

Vybrat vhodné senzory s ohledem na jejich : é‘&'«
technické parametry, dostupnost a cenu.

Navrhnout kompaktni senzorickou jednotku
vCetné navrhu zapojeni a vybéru vhodného
mikrokontroléru.

Otestovat funk&nost zafizeni v redlnych Jan Bajer
podminkach. Jan.Bajer@vutbr.cz
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Navrh a vyroba zarizeni pro automatické ovladani centralni klimatizace

Cilem této bakalarskeé prace je navrh, vyvoj a otestovani kompaktniho zafizeni ur€eného pro automatické
fizeni centralni klimatizace v kancelarskych prostorach. Zafizeni bude schopné na zakladé vybranych
parametru prostfedi (napf. teplota, vihkost, pfitomnost osob, denni doba) samostatné upravovat nastaveni
klimatiza¢ni jednotky za u¢elem zvySeni komfortu uzivatell a zajisténi stabilniho pracovniho prostfedi.
Soucasti prace je navrh hardwarové ¢asti (senzory, mikrokontrolér, komunikacni rozhrani), vyvoj fidiciho
softwaru a implementace jednoduchého uzivatelského rozhrani pro konfiguraci a monitoring.

Cile préace:
* Navrhnout a realizovat kompaktni zafizeni pro .
automaticke fizeni centralni klimatizace v

kancelari.

* Vyvinout systém pro sbér dat z okoli a
automatickou regulaci na zakladé aktualnich

podminek. Ing. Filip KSica, Ph.D.
* Qvérit funkénost zafizeni v realném prostredi. Filip.Ksica@vutbr.cz

10
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Navrh a vyroba integrovanych elektronickych prvki z vysoce vodivych

filamentu

Cilem bakalarské prace je navrhnout a vyrobit integrované elektronické prvky pomoci 3D tisku s vyuZitim vysoce
vodivych filamentl. Prace se zaméfi na navrh a optimalizaci tiskovych procesu pro vytvarfeni funk&nich vodivych
drah a dalSich elektronickych struktur pfimo v ramci 3D tisténych komponent. Soucasti bude také analyza
moznosti integrace téchto prvkd do mechanickych dilG, coz umozni vznik kompaktnich a multifunkénich zafizeni.
V ramci prace probéhne experimentalni charakterizace elektrickych vlastnosti vyrobenych prvkd a praktické
oveéreni jejich funkénosti v jednoduchych elektronickych aplikacich. Vysledkem bude ovéfeny koncept umoznuijici

rozSifeni vyuziti 3D tisku do oblasti vyroby chytrych integrovanych zafizeni.

(al ’ 4 Square Wave (d) Connected Loop

Cile prace:

®* Provést reSerSi dostupnych pfistupl a materialt pro
3D tisk integrovanych elektronickych prvkl z
vodivych filamentu.

®* Navrhnout a optimalizovat tiskovy proces pro
vyrobu funkénich vodivych struktur pfimo v 3D
tisténych dilech.

* Experimentalné ovérit elektrické vlastnosti
vyrobenych prvkl a jejich integraci do -
meChar“CkyCh komponent Zdroj: https://3dprint.com/22947 1/adjusting-parameters-of-

3d-printed-strain-gauge-with-computational-simulation//

Separator

\Sectrm

Zdroj: https://www.multi3dllc.com/

Ing. Filip KSica, Ph.D.
Filip.Ksica@vutbr.cz
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Navrh a integrace linearniho posuvu pro rozsireni funkcionality laserového
profilového skeneru

Tato bakalarska prace se zaméruje na navrh a realizaci zafizeni, které rozsifi funkcionalitu existujiciho
laserového profilového skeneru, ktery neni vybaven mechanickym posuvem. Hlavnim cilem je navrhnout a
integrovat linearni posuvny mechanismus, ktery umozni ploSné skenovani povrchu prostfednictvim
postupného pohybu skeneru nebo skenovaného objektu. Sou€asti prace bude mechanicky navrh posuvu,
jeho integrace s laserovym skenerem, vyvoj fidici elektroniky a softwaru pro synchronizaci pohybu a sbér
dat. Vysledné zafizeni umozni pfesné a efektivni skenovani profilu ploch.

j=
Cile prace: | A%

Navrhnout a vyrobit linearni posuvny mechanismus
vhodny pro integraci s laserovym profilovym
skenerem bez posuvu.

Integrovat posuv s laserovym skenerem a vyvinout
fidici systém pro synchronizovany pohyb a sbér dat.

v v v rv . . v , ;s _r / Zdroj: https://www.multi3dllc.com/
Oveérit rozSifenou funkcionalitu zarizeni testovanim = | FJ'I' KEi Ph.D
plogného skenovani a vyhodnocenim kvality * ng. Filip 1sica, Fn.L.
namé‘fenyCh dat ggroj:_ htttdps:/t/3<_19rint.com/2_t2hQ471/adt'uts_tingl—ga_lrarregers/;of— F| ||p . KS|Ca@Vutb r.cz

-printed-strain-gauge-with-computational-simulation
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Integrace kamery do zarizeni pro testovani bistabilnich auxetickych struktur

V ramci aktualné feSenych projektu na pracovisti vznikl testovaci pfipravek schopny kontrolované
zatéZovat bistabilni auxetické struktury a vyhodnotit mechanické viastnosti, avSak pro experimentalni
ur€eni deformace jednotlivych bunék je nutné rozsifit toto zafizeni o zaznam obrazu. Cilem této prace je
kamerovy systém navrhnout a integrovat do stavajiciho zafizeni a umoznit propojeni obrazovych dat se
zaznamem ze senzoru sily a posuvu.

Cile prace:

* Navrh kamerového systému a uzivatelského
rozhrani a jejich integrace do stavajiciho
testovaciho zafrizeni.

* Demonstrace funkcionality zafizeni pro vybrané
vzorky struktur.

Ing. Filip KSica, Ph.D.
Filip.Ksica@vutbr.cz



mailto:Filip.Ksica@vutbr.cz

14

i

Klasifikace projizdéjicich vlaklli na zakladé mérenych parametru
Projizdéjici vlaky zanechavaiji v kolejisti specifickou odezvu, ktera zavisi na vzdalenosti naprav, velikosti
zatizeni a rychlosti.
Prvni ¢ast prace se zaméfuje na vytvoreni jednoduché databaze nejCastéjSich typl lokomotiv, vagonu a
jednotek. Tato databaze bude nasledné vyuzita k identifikaci projizdéjicich vliakovych souprav.
Druha ¢ast prace se vénuje klasifikaci viakl na zakladé mérené odezvy v kolejisti, s cilem rozpoznat typ
soupravy podle charakteristik signalu.
Cile prace
* Provedeni reSerSe v zakladech databazi a

metod klasifikace
* Sestaveni zakladni databaze ;

nejCastéjSich kolejovych vozidel v CR.
* Navrh algoritmu klasifikace projizdéjicich

souprav na zakladé vlastnosti mérenych Ing. Petr Hadraba, Ph.D.

dat. Petr.Hadraba@vutbr.cz
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Mechanické struktury jako filtry

Frekvencni odezva mechanickych soustav €asto vykazuje podobnosti s chovanim frekvencnich filtrd. Tato
podobnost neni nahodna — mnohé mechanickeé struktury se skutecné chovaji jako filtry, které propoustéji
nebo potlacuji urcité frekvencni slozky. Cilem prace je seznamit se se zakladnimi typy filtrd pouzivanych
pfi zpracovani dat, se zvlastnim dlrazem na jejich analogii s mechanickymi soustavami. Dale bude
ukazano, jak tato podobnost ovliviiuje navrh mechanickych struktur a jaké ma dusledky pro jejich fizeni.

Magnitude Response Estimate

0

.20 F

Cile prace

* ReS8erse zakladnich filtri a podobnosti
se mechanickymi soustavami.

Magnitude (dB)
= & B
o

e Navrh vlastniho mechanického filtru.
 Qvéreni chovani navrzené ho | | | SR
mechanického filtru. Frequency (42 Ing. Petr Hadraba, Ph.D.

Petr.Hadraba@vutbr.cz
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Dopredné fyzikalné informované neuronove site

Fyzikalné informované neuronoveé sité jsou propojeni fyzikalnich modeld a neuronovych siti. Jejich ucelem
je urychlit modelovani a umoznéni propojeni fyzikalnich modelu s méfenymi daty. CimZ umozriuijici
zpresnéni modell rozSifenim o jinak téZce popsatelné jevy. Prace se zabyva vyuzitim fyzikalné
informovanych siti pro popis zvoleného fyzikalniho déje.

_________________________

Cile prace (ORI o e ‘

! Minimize —
* Reserse na téma fyzikalné informovanych
1 /b

neuronovych siti a popsani zvoleneho .
matematického modelu. gy Sieea-mmmromoeet .

* Natrénovani sité zvolené topologie na
fyzikalni problém.

* Vyhodnoceni vysledkl neuronové sité ve Ing. Petr Hadraba, Ph.D
srovnani s fyzikalnim modelem. Pétr Hadraba@v,utbr.cz-
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Fuzzy fizeni pfedstavuje moderni metodu automatického fizeni, ktera vychazi z principl fuzzy logiky. Jeji hlavni
vyhodou je schopnost pracovat s neurcitosti, nepfesné definovanymi vstupy a nelinearnimi zavislostmi. Tento
pFistup umozniuje efektivné fidit systémy, jejichz chovani se dynamicky méni v zavislosti na provoznich

podminkach, nebo systémy vykazujici vyrazné nelinearni charakteristiky, u nichz klasické linearni modely

neposkytuji dostate¢né spolehlivé vysledky.

Cilem prace je predstavit praktické aplikace fuzzy fizeni pfi fFeSeni vybranych uloh a ukazat jeho pfednosti oproti
tradicnim metodam. Zvlastni pozornost je vénovana zejména vlastnostem, jako jsou robustnost a adaptivita, které
¢ini fuzzy fizeni vhodnym nastrojem pro fizeni slozitych a proménlivych systéma.

Cile prace
* Provest reSersi soucasnych pfistupl k
fuzzy fizeni.

* Navrhnout a implementovat fuzzy fizeni
pro zvolenou ulohu.

* Provést srovnani vysledkl s klasickym
linearnim pristupem.

INPUT

FUZZIFICATION

200\

LOW MEDIUM HIGH

>

FUZZY INFERENCE

IF LOW THEN...
IF MEDIUM THEN.
IF HIGH THEN

Y

DEFUZZIFICATION

VAN

OUTPUT

Ing. Petr Hadraba, Ph.D.
Petr.Hadraba@vutbr.cz
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Prediktivni modely pro logickeé fizeni

Logicke fizeni je zakladem mnoha automatizovanych systémda, od primyslové automatizace po autonomni
systémy. V souCasné dobé roste poptavka po robustnéjSich a autonomnéjSich fidicich strategiich, které dokazi
efektivné reagovat na komplexni a dynamicky se ménici prostfedi. Tradi¢ni reaktivni logické fizeni, zalozené na
pfedem definovanych pravidlech, ma své limity, zejména v situacich, kde je nutné pfedvidat budouci stavy
systému a okoli pro optimalni rozhodovani. Cilem této bakalaiské prace je prozkoumat a implementovat
prediktivni modely v kontextu logického fizeni. Prace se zaméri na zpUlsoby, jakymi Ize predikci vyuzit k obohaceni
stavajicich logickych Fidicich algoritmU a ke zlepS$eni jejich vykonu, robustnosti a adaptability.

Cile prace
Provést reSersi sou¢asnych pfistupt k -
redikci v fidicich systémech a k logickému PREDIKTIVNI
Fpizem Y 9 MODELY PRO
: LOGICKE RIZENi

Implementovat navrzeny prediktivni logicky
ridici systém pro vybrany simulacni pfipad.

Srovnani s Cisté reaktivnim logickym Fizenim Ing. Petr Hadraba, Ph.D.

Petr.Hadraba@vutbr.cz
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Mapové podklady pro testovani planovacich algoritmu

Bakalarska prace se bude zabyvat vypracovanim mapovych podkladu pro ucely testovani
planovacich algoritmu. Student se tak seznami s moznostmi, jak ziskat mapové podklady, jejich
Zpracovanim a exportem.

Cile prace:
* Student provede reSersi dostupnych

mapovych podkladl pro testovani planovacich
algoritma.

* Vytvoreni programu pro vytvoreni mapovych
podkladu pro ucely pro testovani planovacich
uloh.

Petr Soustek
soustek@fme.vutbr.cz
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Konstrukce specializované vahy pro pripravu kavy

Pro spravnou pfipravu vybérové filtrované Ci espresso kavy je uziteCné pouzit baristickou vahu.
Mezi hlavni poZzadavky kladené na takovouto vahu patfi vysoka presnost, citlivost a rychla reakce
na zmény hmotnosti. Bakalarska prace se bude zabyvat vytvorenim pokrocilé vahy pro pripravu
kavy, ktera by méla spliiovat vybrané parametry.

.
Cile prace:

* Provedeni reSersni studie dostupnych reseni
a konstrukci.

* Prizkum vhodnych hw platforem a komponent
pro konstrukci vahy.

* Seznameni se s vyvojem pro vybranou

platformu.
* Navrh a realizace pokrocilé vahy pomoci E
ZVOIene p|atf0rmy Zdroj: https://acaia.co
Petr Soustek

soustek@fme.vutbr.cz
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Moderni software pro sazbu textu

LaTex je standard pro precizni sazbu textu v akademické sféfe. V posledni dobé vznikla cela fada
software pro sazbu textu, které se mu snazi konkurovat nebo tvofi jeho jednodussi alternativu.
Bakalarska prace se proto bude zabyvat vytvofenim Sablony diplomové prace v modernim
software pro sazbu textu jako je napfiklad SILE, reStructuredText, Markdown, Typst.

Cile prace:

* Provedeni reSersni studie software pro sazbu

dokumentu.
* Vytvoreni Sablony diplomoveé prace.
* Vytvoreni dokumentace.

#set page(width: 18cm, height: auto)
#set heading(numbering: "1.")

ence
equence is defined through the
relation $F_n = F_(n-1) + F_(n-2)§.

It can also be expressed in _closed form:_
1. Fibonacci sequence
$ F_n = round(1 / sqrt(5) phi.alt"n), quad ‘The Fibonacci sequence is defined through the
phi.alt = (1 + sqrt(5)) / 2 § ion F, = F,

#let count = 8
#let nums = range(l, count + 1)
#let fib(n) = (

ifn<=2{11}

else { fib(n - 1) + fib(n - 2) }
i)

The first #count numbers of the sequence are:

#align(center, table(
columns: count,
..nums.map(n => $F_#n$),
..nums.map(n => str(fib(n))),
n

Zdroj: https://typst.app/ Petr éo u ste k
soustek@fme.vutbr.cz
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Autonomni plasi¢ holubu

V této praci pljde o to navrhnout a realizovat autonomni zafizeni slouzici
k odhanéni holubl z vybraného prostoru (napf. balkénu, stfechy, podloubi
apod.). V uvodni Casti prace bude provedena reSerSe soucasnych metod
prevence a odplasovani méstskych ptaku, zejména se zaméfenim na
bezobsluzna rfeSeni. Nasledné student navrhne vilastni zarizeni, které
dokaze detekovat pfitomnost ptaka a autonomné zareagovat vhodnym
ruSivym podnétem (zvuk, pohyb, voda, svétlo). Systém musi byt
provozuschopny ve venkovnich podminkach a mit minimalni naroky na
udrzbu. Vysledkem bude funkéni prototyp s otestovanou ucinnosti.

Cile prace:
* Provedte resersi dostupnych metod a zarizeni pro
odpuzovani méstskych ptaku, zejména holubu.

* Navrhnéte koncept zafizeni schopného detekce |
prlt%)rgnostl holuba pomoci vizualni nebo akustické
metody.

* Navrhnéte efektivni mechanismus pro odplaseni
(napf. svétlo, zvuk, vodni stfik).

* Realizujte funkeni prototyp a provedte jeho
praktické ovéreni v realném prostredi.

Ing. Vladimir Skfivanek
Vladimir.Skrivanek@vut.cz
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RTK systém pro presné zameérovani v zahradni architekture

Prace se zabyva navrhem a realizaci nizkonakladového RTK systému
pro pfesné urCovani polohy v prostfedi zahrad, sadli a podobnych
venkovnich ploch. V uvodni ¢asti student provede reSersi principu RTK
lokalizace, analyzu GNSS technologii a komeréné dostupnych feSeni s
dlrazem na pfesnost a dostupnost. Nasledné navrhne vlastni systém
tvofeny stacionarni zakladnovou stanici a mobilni jednotkou, ktera bude
schopna navadét uzivatele na pfedem definované relativni soufadnice s
presnosti lepSi nez 5 cm. Vysledkem bude ovéfeny funkCni prototyp s
praktickou aplikaci napfiklad pfi vysadbé rostlin podle planu.

Cile prace:

Provedte reSersi v oblasti RTK (Real-Time Kinematic)
systému a jejich vyuziti v praxi.

Zhodnotte dostupna komercni feSeni vhodna pro
nizkonakladové venkovni aplikace.

Navrhnéte systém slozeny ze stacionarni zakladnové
stanice a mobilni jednotky s lokalizaCni pfesnosti do 5
cm.

Implementujte uzivatelské rozhrani nebo navadéci
systverg, ktery umozni pohyb osoby podle relativnich
soufadnic.

Realizujte pro’go’glp a oveéite jeho funkénost a pfesnost v
realném prostredi.

Zdroj: https://pointonenav.com/news/rtk-survey/

Ing. Vladimir Skfivanek
Vladimir.Skrivanek@vut.cz
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Automatické modalni kladivko pro experimentalni dynamiku

Tato prace se bude zabyvat navrhem a realizaci automatického mechanismu
pro modalni buzeni struktur pomoci standardniho ru¢niho modalniho kladivka.
V prvni ¢asti bude provedena reSerSe komeréné dostupnych systémi
automatickych kladivek a jejich parametrt. Poté student navrhne zafizeni, které
umozni pfesné a opakovatelné udery s nastavitelnou silou, a to vlozenim bézné
pouzivaného kladivka do ovladaciho mechanismu. Rizeni bude realizovano TR el
pomoci externiho digitalniho signalu z laboratorniho méficiho systému (napf. '

Polytec, NI). Vysledkem bude funkéni prototyp s otestovanou schopnosti

opakované generovat definované udery.

Cile prace:
® Provedte redersi komeréné dostupnych feseni automatick)'/ch ﬁc;;cq)jr:nr;trtsp/s://www.maul-theet.com/products/measuring-equipment/automatic-modal-
buzeni pomoci modalnich kladivek.

Navrhnéte mechanicky a elektricky systém, ktery umozni

uchyceni standardniho ruéniho modalniho kladivka a fizeni

intenzity uderu.

Umoznéte spousténi uderu pomoci externiho digitalniho signalu

z laboratorniho front-endu (napf. vibrometr, méfici karta).

Realizujte a experimentalné otestujte navrzeny mechanismus v Ing. Vladimir Skfivanek
laboratornich podminkach. Vladimir.Skrivanek@vut.cz
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